Nagrody dla Politechniki Biatostockiej na Targach w Katowicach

Bobot w towarzystwie opracowanego na Wydziale Mechanicznym Politechniki Biatostockiej pneumatycznego pojazdu
(CorsAiR) oraz drona z Systemem Omijania Przeszkéd Statycznych i Dynamicznych (SOPSiDyna) udat sie do Katowic na
Targi Wynalazkéw i Innowacji - INTARG 2018 (20-21 czerwca). Poza tym uczestnicy targéw moga obejrzec elektryczng
przystawke do wézka osoby niepetnosprawnej - HERMESA. Tworcy Hermesa otrzymali dzi$ (20 czerwca) dyplom i medal
"Ambasador Polskiej Wynalazczosci" za sukcesy uzyskane na miedzynarodowych targach wynalazczosci. Natomiast
Wydziat Mechaniczny PB uzyskat tytut Lidera Innowacji.

- Wszystkie nasze projekty budzg duze zainteresowanie wsrod zwiedzajgcych,
organizatorow i jury konkursowego oceniajgcego pomystowosc, innowacyjnosc i
potencjat poszczegdlnych rozwigzan - relacjonuje dr inz. Mirostaw Kondratiuk- opiekun
studenckiego kota naukowego, ktore skonstruowato Bobota.

Pod nazwg HERMES kryje sie skrét: Hybrydowy Elektryczno-Reczno-Mechaniczny
Eksperyment Studencki. Przystawka do wozka inwalidzkiego powstata w Studenckim
Kole Naukowym Orthos na Wydziale Mechanicznym. Opieke nad kotem sprawuje dr
hab. inz. Jarostaw Sidun, ktory opowiada o zaletach Hermesa podczas Targow w
Katowicach i odbiera tam nagrody. Warto doda¢, ze twércy HERMESA zatozyli wkasng
firme.

Bobot - to robot platforma robotyczna do wsparcia prac personelu medycznego w
szpitalach. Przypomina wygladem i wzrostem dziecko w wieku szkolnym. Jego
przeznaczenie to szpitalne oddziaty dziecigece, gdzie ma petni¢ role elektronicznego
opiekuna, wspomagac prace pielegniarek i lekarzy, oraz by¢ "prawdziwym
przyjacielem”, dodajgc otuchy matym pacjentom oraz zapewniajgcego im zabawe
podczas diugich szpitalnych dni. Konstrukcja zostata w ostatnich miesigcach
zmodernizowana. Robot zostat wyposazony w system dwéch kamer umozliwiajgcych
wykonywanie zdjec, w przysztodci pozwoli to takze na autonomiczne poruszanie si€ z
wykorzystaniem wizyjnego sytemu omijania przeszkod. Dodatkowo poprawilismy naped
robota, jego poszycie, mozliwosci komunikacyjne i system audio video. Ponadto
wprowadzilismy atrakcyjne

wizualnie oswietlenie LED i usprawnilismy mobilng aplikacje sterujgcg. Funkcjonalny
prototyp oraz efekty modernizacji mozna zobaczyc¢ podczas katowickich targow - dodaje
dr Kondratiuk.

CorsAiR to ekologiczny pojazd napedzany sprezonym powietrzem. Maszyna jest
wprawiana w ruch poprzez system synchronicznie pracujgcych sitownikow i specjalng
przektadnie przenoszacg naped na skrzynie biegdw i kota pojazdu. CorsAiR wazy
niewiele ponad 70 kg, rozpedza sie do 66 km/h. W pojezdzie unikatowe jest
zawieszenie przednie oraz uktad mechaniczny majacy na celu zmniejszenie oporéw
ruchu. Poszycie pojazdu wykonano z kompozytu opartego na wtdknie szklanym.

NAAdatl-Awnwin NAre AIR mMma lalrlra aliimininnwia rama nAéna A talrsa riarAawmnina -



L/UUALNUWU UUISAI L 1A 1SRRG, QIUTIIUWG |GG 11UD11G, A LARLS NGIUWI LG &
wyswietlaczem LCD, na ktérym kierowca odczyta najwazniejsze parametry pojazdu.
Wprowadzono réwniez ukfad telemetryczny, ktéry umozliwia zbieranie danych w trakcie
jazdy bezposrednio z pojazdu. Dzieki temu mozna na biezgco sprawdzac takie
parametry jak: predkosé, przyspieszenie, zuzycie powietrza, czy tez cisnienie w
ukfadzie, ale rowniez zapisywac te dane, dzieki czemu istnieje mozliwosc¢ ich analizy.

SOPSiDyna - System Omijania Przeszkod Statycznych i Dynamicznych dla
bezzatogowego $migtowca wielowirnikowego IMAV. W ramach studenckich prac
przeprowadzonych na Wydziale Mechanicznym

Politechniki Biatostockiej nad bezzatogowymi statkami powietrznymi opracowano
nowatorski system omijania statycznych i dynamicznych przeszkdd, ktére mogg
wystapi¢ na drodze lecacego Smigtowca (sterowanego przez operatora). Na poktadzie
drona umieszczono obrotowy dalmierz laserowy (LIDAR), dzigki ktéremu mozliwe jest
mapowanie ptaszczyzny lotu $migtowca. Obszar woko6t Smigtowca jest skanowany i w
nastepnym kroku algorytm sterowania, bazujac na pozyskanych danych, umozliwia
modyfikacje zadalnej trajektorii lotu w celu uniknigcia potencjalnej przeszkody.

Zaleta systemu jest wykrywanie przeszkod statycznych i dynamicznych oraz mozliwosé
integracji systemu z aparaturg do sterowania recznego, co pozwala wspomagac
niedo$wiadczonych pilotow.

Udziat w targach mozliwy byt dzieki wsparciu Ministerstwa Nauki i Szkolnictwa
Wyzszego w ramach dziatania pt. "Inteligentne konstrukcje mechatroniczne -
projektowanie, budowa, weryfikacja i prezentacja innowacyjnych rozwigzan na
miedzynarodowych zawodach i konferencjach" . Na ten cel Wydziat Mechaniczny
Politechniki Biatostockiej otrzymat dofinansowanie w konkursie "Najlepsi z Najlepszych!
2.0".

Miedzynarodowe Targi Wynalazkéw i Innowacji INTARG sg narzedziem promoc;ji
innowacyjnych rozwigzan, produktow, technologii i ustug z r6znych branz i dziedzin

celu ich transferu do przemystu oraz komercjalizacji. Targi sg platformg bezpoérednﬂ
kontaktu przedstawicieli nauki i biznesu oraz podmiotow wspomagajgcych i

finansujacych badania i rozwo;. u


https://twitter.com/wojpodlaskie
https://www.facebook.com/wojpodlaskie/
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